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Energetické ovladaci pohony s moznosti havarijni funkce rfady

MVC 503(R)-2-RS

Zdvihové pohony pro regulacni ventily s funkci fizeni predaného vykonu, fizeni AT,
omezeni teploty zpdatecky a komunikaci Modbus RTU a BACnet s moznosti havarijni funkce

-, =
e,

Technicky popis

Pohony fady MVC 503-2-RS (bez HF) a MVC 503R-2-RS
(s HF) jsou elektromechanické pohony s krokovym motorem
ur€ené zejména pro ovladani 2-cestnych regulaénich venti-
10 a PICV. V kombinaci s ventily Optima Compact DN 10-32
umozniuji po doplnéni o teplotni €idla vedle vlastni regulace
dle potfeb MaR i monitorovani pfedaného topného/chladiciho
vykonu i pratoku okruhem. Komunikaéni protokoly Modbus
RTU a BACnet umozniuji pfimé pfipojeni do nadfazeného fi-
diciho systému.

Na jakémkoli kompatibilnim ventilu navic umoznuji po dopiné-
ni Cidel teploty regulaci dle teploty zpatecky, nebo AT.

Pohony MVC 503(R)-2-RS umoznvuji v riznych konfiguracich:

- PFimé Fizeni vykonu spotfebice a jeho monitorovani pomoci
Modbus RTU nebo BACnet.

- Monitorovani teploty zpatecky, omezeni teploty zpatecky,
monitorovani AT a udrzovani nastaveného AT.

- Omezeni predaného vykonu a nastaveni max. pritoku
okruhem spottebice.

- Nacteni vS§ech mérenych parametrd do nadfazenéhofidiciho
systému.

Zakladni technické parametry
AC: 24 V £20%, 50-60 Hz; DC: 22-30 V

viz. tabulka str. 2

napajeci napéti

pFikon:

doba prestaveni: viz. tabulka str. 2

pracovni zdvih: viz. tabulka str. 2
viz. tabulka str. 2

max. 50% / 60 minut

Modbus RTU

ovladaci sila:
zatézovatel:
svorky M- a M+

analogovy vstup Y-M:

napéti 0-10, 2-10, 0-5, 2-6, 5-10, 6-10 V
(pfi impedanci min. 100 kQ)
proud 4-20 mA (500 Q)

pocet pracovnich cykl(: 100 000 (6 000 ru¢ni ovladani)

svorka U (zpétné hlaseni polohy):

napéti 2-10V (0—-100%)

odbér max. 2 mA
teplota okolniho prostredi:

pracovni, skladovaci -5-50 °C

relativni vihkost: max. 90% nekondenzujici

kryti: IP 54
izolacni tfida: 1
teplotni Cidlo: NTC10k (-5-110 °C)
material:

télo ABS

kryt ABS/PC plast
rozméry viz. str. 2
hmotnost viz. tabulka str. 2

D\ 4
VA

Ddavdme energii smér
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Rozmeéry [mm]
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Kompatibilita s ventily
ventily bez pruziny VSB.T a VMB.T 2TGB a 3TGB ventily jinych vyrobct
DN 20-50 DN 15
zavih 5,5 mm zdvih 11,5 mm zdvih max. 12 mm
MVC 503-2-RS _— . .
MVC 503R-2-RS pfima montaz s adaptérem AG 74-03 a
ventily s pruzinou Optima Compact Optima Compact VSXT / VMXT / VTXT
DN 10-20 DN 20-32 DN 15-20
zdvih 5 mm zdvih 5,5 mm zdvih 5,5 mm
MVC 503-2-RS fima montaz fima montaz fima montaz
MVC 503R-2-RS P P P
Technické parametry
pohony bez havarijni funkce pohony s havarijni funkci
oznaceni MVC 503-2-RS MVC 503R-2-RS
napajeci napéti AC: 24 V +20 %, 50-60 Hz; DC: 22-30 V
pracovni pfikon 6 VA 6 VA
prikon pfi nabijeni kondenzator( - 12 VA
velikost zdroje 30 VA 30 VA
ovladaci sila 300N 300 N
pracovni zdvih 3-12 mm 3-12 mm
rychlost prebéhu 5 s/mm 5 s/mm (HF 3 s/mm)
zatézovatel max. 50% / 60 minut max. 50% / 60 minut
hmotnost 0,4kg 0,45 kg
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Funkce v ruznych konfiguracich a v kombinaci s riznymi ventily

2-ce_str1)_'/ regulacni 2-ce_str1)_’( regulaéni 2-ces_tny reguvl_aéni PICV
Funkce ventil, msl'lo teploty ventil, C|d’lo Eeploty ventil + obé cidla + obé &idla teplot
na privodu na zpatecce teploty ploty
Regulace teploty pfivodu = = =
Omezeni teploty pfivodu = = )4
Regulace teploty zpatecky = = =
Omezeni teploty zpatecky = = =
Regulace dle AT = =
Omezeni AT = =
Vypocet pritoku =
Vypocet pfedaného vykonu =
Regulace dle pfedaného vykonu =
Omezeni pfedaného vykonu =

Montaz

Pohon musi byt instalovan vzdy svisle nebo v uhlu 75° smé-
rem k vodorovné roviné (viz obr.).

Volitelnd cidla teploty

Pohony MVC 503 (R)-2-RS je mozné doplnit o:

T1 Ccidlo teploty na vstupu do spotrebice / okruhu
T2 Ccidlo teploty na vystupu ze spotfebice / okruhu ¢
a mefit tak vstupni i vystupni teplotu vody a AT. zpatecka

PFi instalaci pohonu na tlakové nezavislém ventilu Optima
Compact a sou¢asném pouziti teplotnich Cidel Ize méfFit take
predany vykon. spotrebic
V rémci regulace Ize nastavit omezeni vSech méfenych hod-
not (napf. neumoznit niz8i nez zvolené AT, neumoznit pfedani ™
vy$Siho vykonu nez zvoleného atp.) a/nebo regulovat pfimo —%t
jakoukoli hodnotu (Fidici signal mGze byt pfimo funkci pfeda- —> ‘

. , pfivod
ného vykonu).

Funkce a nastaveni advin %)

100

Linearni / EQM charakteristika % /
Pohon je Ffizen bud spojitym napétovym Fidicim signalem 80 7
(napf. 0—10 V), proudovym Fidicim signalem (4—20 mA), nebo 70
po sbérnici RS485 (Modbus RTU nebo BACnet MS/TP). 60

Charakteristika je volitené bud linearni nebo EQM. % Tlinearmi

40

30 EQM

Autokalibrace

Pohony jsou vybaveny funkci autokalibrace pfi prvnim pfipo-
jeni pohonu k napajeni. Pokud je potfeba kalibraci opakovat,

je to mozné pomoci tlagitka S2 na elektronické desce pohonu ° —
nebo dalkové pfes Modbus RTU nebo BACnet MS/TP. ot o P P " " P . P

70

20

100
Fidici signal [%]
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Funkce

Rezim regulace teploty

Ovladaci pohon MVC 503(R)-2-RS Ize pouzit pro monitoro-
vani a fizeni teploty vody pfivodu, zpatecky nebo AT. Pohon
v tomto rezimu pracuje bez Fidiciho signalu, pouze se zada-

Rezim nastaveni AT (vytapéni)

°C

topeni pfivod

topeni zpatecka

Rezim zajiSténi minimalniho AT

Pokud systém vytapéni nebo chlazeni pracuje s menSim nez
nominalnim AT, protéka rozvodem vétsi mnozstvi topné/chla-
dici vody nez by bylo efektivni a cirkulacni Cerpadlo pracuje

35 100%

vykon

30 =

\2 A 80%
\
X

/ I\
s |/

0%

25

60%

20

AT [°C]

40%

AT
4

20%

0%

40% 60%
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Funkce zajiSténi minimalniho AT

Funkce zajisténi minimalniho AT pfebira od systému
MaR funkci Fizeni pratoku okruhem v okamziku, kdy
méfené AT poklesne pod nastavenou hodnotu. Po opé-
tovném dosazeni minimalniho pozadovaného (nasta-
veného) AT opét prebira kontrolu nad fizenim pratoku
okruhem systém MaR. Minimalni poZzadovanou hodnotu
AT Ize nastavit po RS485 (ModBus RTU nebo BAC net)
nebo lokalné pomoci USB konfiguratoru.

°C

I’h

zpatecka

privod

nou zadanou teplotou vody v pfivodnim potrubi, ve zpétném
potrubi nebo se zadanym AT. Nastaveni zadané teploty je
mozné po RS485 (ModBus RTU nebo BACnet) nebo lokalné
pomoci USB konfiguratoru.

Rezim regulace teploty zpatecky (vytapéni)

°C

topeni pfivod

topeni zpatecka

v

cas

I/h

zbyte€né ve vysokych otackach.
Funkce zajisténi minimalniho AT automaticky omezuje pratok
tak, aby nedoSlo v poklesu AT pod nastavenou hodnotu.

1 Topny nebo chladici vykon vyméniku daného spotfebice

AT - rozdil teploty topné nebo chladici vody mezi pfivodem
a zpateckou

Oblast neefektivniho provozu (prilis nizké AT, zbytecné vy-
Soky pratok, vyménik neni schopen predat tepelnou energii
privedenou v topné/chladici vodé

nastavené minimalni AT

Funkce zajisténi minimalniho AT (chlazeni)

fizeni z MaR

»

L8
Gas

. |aktivovana funkce

MVCS03(R)-2-RS prevzalo ! zajiéténi minimalniho AT

fizeni pritoku

fizeni z MaR
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Funkce

Funkce omezeni teploty pfivodu / zpatecky

Pohon umi aktivovat funkci omezeni teploty vody v pfivodu nebo ve zpate¢ce na pfedem nastavené hodnoté:

* Omezeni maximalni teploty
Pokud je teplota pfivodu nebo zpatecky vy$8i nez nominalni
(nastavena) hodnota, pfebere pohon od MaR kontrolu nad
fizenim pratoku okruhem. Konfiguraci pohonu Ize zvolit zda
bude aktivovana funkce omezeni teploty pfivodu nebo zpa-
tecky.

Omezeni teploty pfivodu (topeni)
°C

* Omezeni minimalni teploty
Pokud je teplota pfivodu nebo zpate€ky nizsi nez nominalni
(nastavena) hodnota, prfebere pohon od MaR kontrolu nad
fizenim pratoku okruhem. Konfiguraci pohonu Ize zvolit zda
bude aktivovana funkce omezeni minimalni teploty teploty
pfivodu nebo zpatecky.

Omezeni teploty pfivodu (chlazeni)

A Ca :
il:lspora energiei : Uspora energie : : !
topeni pfivod i ' ! imax. teplota pfivodu chlazeni zpatecka /\ : ~
topeni zpatecka 3 3 chlazeni pfivod 77\ 3 3 min. teplota pfivodu
' | . Uspora energie |
i o i i o
L L
cas cas
y y fizeni z MaR ovladani MVC-2-RS fizeni zMaR
fizeni z MaR | Fizeni z MaR 3 fizeni z MaR
| ] >
Cas Cas
Omezeni teploty zpatecky (topeni) Omezeni teploty zpatecky (chlazeni)
°C

°C
| Uspora energie |

topeni zpatecka

topeni privod ! / ~— 3 ”

max. teplota zpatecky

fizeni z MaR

fizeni z MaR

I/h

chlazeni zpatecka min. teplota zpatecky

chlazeni pfivod

Uspora energie

fizeni z MaR

aktivace funkce
omezeni teploty

Ffizeni z MaR
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Funkce

Funkce pfimého fizeni predaného vykonu

Pokud je pohon MVC 503(R)-2-RS instalovan s obéma teplot-
nimi €idly na tlakové nezavislém 2-cestném regulacnim ven-
tilu, maze pohon MVC 503(R)-2-RS pracovat v rezimu pfimé
regulace vykonu spotfebie. Vykon spotfebice je pak pfimo
zavisly na Fidicim signalu a pfipadné kolisani vstupni tlakové
diference a teploty vstupni vody kompenzuje ovladaci pohon
svou funkci.

Funkce omezeni predaného vykonu

Pokud je pohon MVC 503(R)-2-RS instalovan s obéma teplot-
nimi €idly na tlakové nezavislém 2-cestném regula¢nim venti-
lu, mlZeme nastavit funkci omezeni maximalniho predaného
topného nebo chladiciho vykonu. V okamziku, kdy je dosaze-
no maximalniho nastaveného topného nebo chladiciho vyko-
nu a systém MaR dava dale pokyn k zvySeni pratoku, pohon
aktivuje funkci omezeni pfedaného vykonu a narGst pfedané-
ho vykonu nad nastavenou neumozni.

Funkce monitorovani predaného vykonu

Pokud je pohon MVC 503(R)-2-RS instalovan s obéma teplot-
nimi ¢idly na tlakové nezavislém 2-cestném regulacnim venti-
lu, miZeme aktivovat funkci monitorovani pfedaného topného
nebo chladiciho vykonu. Aktualni data (teploty, pratok, pfe-
dany vykon) Ize nacist z pfisluSného registru ModBus RTU,
BACnet nebo lokalné pfipojenim k USB portu pohonu.

Diagnostika, chybova hlaseni

Pohon monitoruje a umoznuje nacist informace o nasleduji-

cich provoznich stavech a chybach:

» Aktualni stav (normalni provoz, kalibrace, porucha, ruéni
ovladani)

» Neocekavané zastaveni pohonu (napf. v dusledku nesprav-
ného pfipojeni pohonu k ventilu, necistot v oblasti kuzelka/
sedlo ventilu atp. + pocCet detekovanych udalosti

» Napajeci napéti mimo povoleny rozsah + pocet detekova-
nych udalosti

» Celkovy pocet pracovnich cykl(

» Teplotni senzory mimo povoleny teplotni rozsah
(pokud jsou pfipojeny)

Elektrické pripojeni

Elektronicka deska pohonu je osazena dvémi svorkovnicemi:

T1 6-polova svorkovnice pro pfipojeni napajeni, analogoveé-
ho Fidiciho signalu a sbérnice RS485 (ModBus RTU nebo
BACnet)

T2 3-polova svorkovnice pro pfipojeni dvou teplotnich Cidel

%< svorkovnice T1

< svorkovnice T2

Svorkovnice T1 svorka |funkce popis vodié max. délka vodiée
M Tx Modbus RTU
odbus T
M- Rx Belden 8771 1200 m / 32 zafizeni
IM+m-| G | v [Ln|L1] - BACnet MS/TP
G stinéni
)ﬁ )ﬁ )ﬁ ‘ ‘ Y 0-10 V/4-20 mA fidici signal 0,3-1,5 mm? o B
spole¢na zem napajeni zavisi na prufezu
mws e aen LD oV apﬁ oo o nélup y 0,3-1,5 mm? vodice
o 1ciho Sig (30-150 m)
L1 24 V AC/DC napajeni 0,3-1,5 mm?
Svorkovnice T2 svorka | funkce popis max. délka vodice
L cidlo teploty pfivodu Funkce omezeni AT, omezeni teploty pfivodu
T2 cidlo teploty zpatecky a zpatecky, omezeni i fizeni vykonu, monitorovani | 10 m
G Spo|eéna’ zem pl"edaného Vykonu
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Priklad zapojeni
RS 485 Rizeni analogovym fFidicim signalem s Modbus/Bacnet
monitoringem
24V AC/DC 24V AC/DC
L1 Regulator L1
v 11 teplota pfivod Fizeni (+) v T teplota privod
Ln | teplota zpatecka Fizeni () Ln T teplota zpatecka
MVC MvC
BMS £23 i BMS £23 M
(MASTER) 3 £ & G Ln (MASTER) 2 £ & G Ln

oV ov

Nastaveni havarijni funkce

Nastaveni sméru pohybu pohonu pfi vypadku napdjeni se
provadi bud po RS485 (ModBus RTU nebo BACnet) nebo lo-
kalné pomoci USB konfiguratoru.
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Nastaveni DIP prepinaéi
DIP1

Logika zdvihu ventilu nam udava v jaké krajni poloze je ventil

fyzicky uzavren.
standardni nastaveni = DIR (kuZelka zavira nahoru)

DIP2
Udava zplsob Fizeni pohonu.

0-10 = analog. signalem, BUS = pomoci Modbus/BACnet.

standardni nastaveni = 0-10

DIP3
Navrat do tovarniho nastaveni - DEFAULT.
standardni nastaveni = NORM

DIP4
volba komunikaéniho protokolu Modbus / BACnet
standardni nastaveni = MODBUS

DIP5

volba analogového fidiciho signalu
napétovym signalem / proudovym signalem.
standardni nastaveni = VOLTAGE

DIP6
nastaveni sbérnice RS485.
standardni nastaveni = NO TERM

MAC DIP prepinace -
DIP pfepinace

tlac¢itko kalibrace

Pro potvrzeni zmény nastaveni DIP je nutné krat-
kodobé odpojit pohon od napajeni.

[ B}

—»=0 popis poloha ,,OFF“ poloha ,,ON* plati kdyz
DIR o - REV logika zdvihu ventil zavira nahoru ventil zavira doll
0-10 .:| n BUS fizeni analogovy fidici signal pomoci Modbud/BACnet
NORM .:I @ | DEFAULT normal nastaveni z vyroby *
MODBUS .:I » BACNET komunikace Modbus RTU BACnet MS/TP DIP2 = ON
VOLTAGE .:I @ 4-20 mA fidici signal napétovy Fidici signal proudovy fidici signal DIP2 = OFF
NnoTERM B> | 1200 RS485 normal ukongeni 120 Q
Nastaveni MAC DIP pfepinaéu
—»=z0| MACDIP OFF ON
- 1 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,1“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
.:| N 2 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,2“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
.:I @ 3 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,4“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
(RS 4 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,8“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
.:| o 5 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,16“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
.:| @ 6 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,32“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
.:I ~ 7 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,64“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet
.:I @ 8 prictéte ,0“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet prictéte ,128“ k MAC adrese Modbus RTU / BACnet

Priklad: DIP1, DIP2 a DIP8 v poloze ON =1 + 2 + 128 = 131

v Modbus RTU:
v BACnet MS/TP:

MODBUS ADDRESS = 131

BACNET_ID = VENDOR_ID*1000 + MAC ADDRESS = 826*1000+131=826131

Vyrobce si vyhrazuje pravo ménit parametry svych vyrobkl bez pfedchoziho upozornéni.

Aktualizované vydani naleznete na internetové adrese www.hydronix.cz
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Praha Brno Bratislava
Jesenickad 513 Sémalova 78 Hattalova 12/C
252 44 Psary, Dolni Jiréany 61500 Brno 83103 Bratislava
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