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Ovladaci pohony fady

MVE 5xx

Zdvihové pohony pro regulacni ventily

Technicky popis

Pohony fady MVE jsou elektro-mechanické pohony s kroko-
vym motorem pro dvoucestné a tficestné regulacni ventily v:
- rozvodech UT a CZT

- klimatizaénich soustavach

Pohony fady MVE umoznuji pfepina¢em volit typ Fidici-
ho signalu: bud tfibodovou regulaci nebo spojitou regulaci
0(2)-10 V. Spojita regulace umoznuje podstatné rychlejsi po-
lohovani servopohonu.

Pohon je mozné ovladat téz proudové spojitym signalem
(4-20 mA).

Automaticka adaptace pracovniho zdvihu podle maximalniho
zdvihu ventilu zajisti pfizplsobeni pohonu koncovym poloham
ventilu, jak pfi Fizeni spojitym signalem, tak 3-bodové.

Pohon je vybaven na desce elektroniky indikacnimi LED dio-
dami informujicimi o provoznim stavu a umoZznujicim prova-
dét diagnostiku pohonu.

Pohony fady MVE 506, MVE 510, MVE 515 je mozno dodat

téz ve verzi s havarijni funkci (R) a nebo ve verzi se zkrace-
nym zdvihem (S).

Technické parametry jsou uvedeny na nasledujicich stranach.

Zakladni technické parametry

napajeci napéti AC: 24V £20%, 50-60 Hz; DC: 22-30 V

prikon: viz. tabulka str. 2
doba prestaveni: viz. tabulka str. 2
pracovni zdvih viz. tabulka str. 2
viz. tabulka str. 2

max. 50% / 60 minut

ovladaci sila
zatéZovatel

analogovy vstup Y-M:

napéti 0-10, 2-10, 0-5, 2-6, 5-10, 6-10 V
(pfi impedanci min. 100 kQ)
proud 4-20 mA (500 Q)

digitalni vstupy Y1-Y2:
ovladaci napéti 24 V~
vstupni proud 5mA

délka pulsu fidiciho signalu min. 20 ms
svorka V+:

napéti 16 V=10,5V

max. proud (ochrana proti zkratu) 25 mA

svorka U:
napéti 2—-10V (0-100 %)
odbér max. 2 mA
teplota okolniho prostredi:
pracovni, skladovaci -10-50 °C

relativni vihkost
kryti IP 54 (IP 65 na objednavku)

max. 90% nekondenzujici

izolacni tfida 1]

EMC 2014/30/UE
EN 61326-1:2013

vyrobek spliuje standardy:

material:
télo hlinik
kryt ABS/PC plast
rozméry viz. str. 2
hmotnost viz. tabulka str. 2
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Rozmeéry [mm]

MVE 5xx
nelze pouzit pro ventily rady 2TGB, 3TGB a Optima Compact DN 40-50 (zavitova verze)
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pouze pro ventily fady 2TGB, 3TGB a Optima Compact DN 40-50 (zavitova verze)
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Technické parametry

pohony bez havarijni funkce pohony s havarijni funkci
oznaceni * MVE 506(S) MVE 510(S) MVE 515(S) MVE 522 MVE 506(S)R MVE 510(S)R MVE 515(S)R
napajeci napéti AC: 24V +20%, 50-60 Hz; DC: 22-30 V
pracovni pfikon 13 VA 18 VA 21 VA 25 VA 13 VA 18 VA 21 VA
prikon pfi nabijeni ) ) ) ) 32 VA
kondenzator( (max. 130 s)
rent havarini furkel : : : 1000
velikost zdroje 20 VA 30 VA 50 VA 80 VA 50 VA 60 VA 80 VA
ovladaci sila 600 N 1000 N 1500 N 2200 N 600 N 1000 N 1500 N
pracovni zdvih 5-60 mm, (5-32 mm zkracena verze ,S”) 5-60 mm 5-60 mm, (5-32 mm zkracena verze ,S”)
rychlost prebéhu rychlost pfebéhu a havarijni funkce
spojité 5-14,9mm 15s 15s 15s 60 s 1,1 s/mm 1,1 s/mm 1,1 s/mm
spojité 15-24,9mm 20s 20s 20s 60 s 1,1 s/mm 1,1 s/mm 1,1 s/mm
spojité 25-39,9mm 25s 30s 30s 60 s 1,1 s/mm 1,1 s/mm 1,1 s/mm
spojité 40-60 mm 40's 30s 30s 60 s 1,1 s/mm 1,1 s/mm 1,1 s/mm
3-bodové Fizeni 60s 60 s 60s 60 s 60s 60 s 60s
zatézovatel max. 50% / 60 minut max. 50% / 60 minut
hmotnost 1,7kg 1,6kg

* Zkracena verze (S) se liSi pouze vnéjSimi rozméry (viz. obr. vy$e) a max. zdvihem, ktery je 32 mm (standardni verze 60 mm).




\ 4

HYDRONIX
y/% ©

HX K 21028
Ovladaci pohony MVE 5xx

Popis funkce

Pohon

Krokovy motor pohonu pohani Sroub prostfednictvim pFevo-
dovky. Motor pfijima Fidici signal od regulatoru. Sroub zajistu-
je linearni posuv vietene ventilu.

Ridici signal

V pfFipadé spojité regulace pfi snizovani Urovné napéti fidiciho
signalu zajizdi tahlo do pohonu (nastaveni z vyroby). Logika
zdvihu (DA/RA) Ize nastavit.

Manualni ovladani

K manualnimu ovladani slouzi klicka umisténa na spodni stra-
né téla pohonu. Po odklopeni klicky smérem dold se rozpoji
elektricky obvod a pohon prfestane ovladat kuzelku. Ota¢enim
klicky pfesouvame kuzelku do libovolné polohy ve které ku-
Zelka zlstane stat az do okamziku, nez klicku sklopime zpét
do pavodni polohy.

Zpétné hlaseni polohy

Servopohony fady MVE maji vystupni signal 2-10 V=
pro zpétné hlaseni polohy, kdy 2 V odpovidaji poloze zavieno
a 10 V odpovida poloze otevieno.

Koncové spinace

V pfipadé potfeby je mozné pouzit k synchronizaci regulac-
nich armatur koncové spinace DMVE (pFislusenstvi). Maxi-
malni zatizitelnost kontaktd modulu DMVE je 24 V, 4 A.

Havarijni funkce

Pohon vybaveny havarijni funkci (R) prejede pfi vypadku na-
pajeni do uréené krajni polohy. Smér pohybu kuzelky pfi vy-
padku napajeni Ize nastavit.

Montaz

Pohon mdzZe byt instalovan vodorovné, svisle a v mezipolo-
hach. Nikdy vSak nesmi byt instalovan hlavou dold (viz obr.).
PFi montazi nasuneme tfmen pohonu do drazky na krku ven-
tilu. Sou€asné nasuneme matici vietena do zafezu segmentu

jsou uvedeny v montaznim navodu.

teplota média <120 °C

Instalace pohonu

Pfrepinace na zakladni desce nastavujeme pred instalaci po-
honu. Ostatni pfepinaCe a potenciometry neni nutné nasta-
vovat.

Pro nastaveni koncovych poloh nastavime DIP7 do polohy
MAN. PFi detekci koncovych poloh pohon UpIné zavie a pak
zcela otevie ventil. Nastaveni je dokon&eno po té, kdyz ser-
vopohon opét zavre ventil. Poté pfepina¢ DIP7 vratime zpét
do polohy AUTO.

Tuto proceduru provadime pod napétim (klicka manualniho
ovladani je v zakladni poloze). Elektronické obvody si urci
velikost zdvihu a dobu pfebéhu. Tyto informace se ukladaji
do paméti EEPROM, takze nemuze dojit k jejich straté ani pfi
vypadku napéti.

Teprve po korektnim provedeni této procedury zacne pohon
reagovat na fidici signal z regulatoru.
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Pfipojeni vodicu

svorka funkce opis vodic
pop prafez [mm?  délka [m]
L1 24 V= o o
> <
Ln oV napajeci napéti 1,5 75
Y vstup
M vstup, nula et signal 205 <200
Y1 oteviit gnaly =5
Y2 zavrit
V+ 16 V=, 25 mA  vystupni napéti 20,5 <200
U 0-100 % zpétny signal 20,5 <200
NORM INV NORM INV
0(2) V 10V
10V 0(2)V
Y Y Y1 Y2 Y1 Y2
C- T e [
: modul koncovych spinact DMVE :
: zaviraci relé oteviraci relé :
| |
| K1 | K2 |KC1 K3 | K4 |[KC2| |
. g - g I
‘ 3 l > 9 3 l > 9 ‘
(- 28 e 038 [
AN - 2.\ ne !
I =9 £3 =59 g3 !
28 22 28 22 [
| |
Priklad zapojeni
3-bodova regulace spojita regulace
24 \V/~ 24 V~
regulator pohon regulator pohon
otevira Y1 L1 L1 v v L1
| zavira v2 M M
Ln Ln Ln
ov oV
Ovladani je bezpotencialové propojovanim Kontakty M a Ln jsou vnitiné spojeny.

kontaktu Y1 nebo Y2 s pracovni nulou (Ln).
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Nastaveni pohonu

DIP1

Logika zdvihu ventilu nam udava v jaké krajni poloze je ventil
fyzicky uzavren.

standardni nastaveni = DIR (kuZelka zavira nahoru)

DIP2

Udava zplsob Fizeni pohonu.

MOD = spqjité fizeni, INC = tfibodové Fizeni.
standardni nastaveni = MOD (spajité fizeni)

DIP3

zplsob prace ventilu (---) — cely rozsah (0-10 V) na jeden
ventil / (SEQ) jedna pUlka rozsahu na prvni ventil, druha palka
rozsahu na druhy ventil.

(pfi této volbé Ize ovladat dva ventily vybavené timto poho-
nem jednim spojitym signalem a to tak, Ze v jedné pulce spek-
tra pracuje jeden ventil a v druhé pulce spektra druhy ventil)
standardni nastaveni = --- (0-10 V)

DIP4
volba rozsahu Fidiciho signalu 0-10V / 2-10V
standardni nastaveni = 0-10V

DIP5

Udava nam v jaké ¢asti spojitého signalu je tento pohon ovla-
dan zdali ve spodni poloving, ¢i v horni polovivé.

(volba je aktivni pouze pfi volbé DIP2 = OFF a DIP3 = ON)

DIP6
Urcuje, zdali je pohon fizen proudové nebo napétove.
(volba je aktivni pouze pfi volbé DIP4 = ON)

DIP7
Kalibrace pohonu k danému ventilu
(AUTO - pracovni poloha / MAN - kalibrace)

Pro potvrzeni zmény nastaveni DIP je nutné bud
kratkodobé odpojit pohon od napajeni a nebo pre-
pnout pohon packou do ruéniho rezimu a zpét.

[ B ]

—»-2Z0 popis poloha ,,OFF* poloha ,,ON*“ plati kdyz
DIR .:| - REV logika zdvihu ventil nahoru zavira ventil dold zavira
voo |HP™ INC Fizeni spojité 3-bodové
- |Be SEQ Fizeni - sekvenni DIP2 = OFF
0-10 .:| » 2-10 fidici signal 0-10V 2-10V DIP2 = OFF
0-5, 2-6 oo 5-10, 6-10 pasma fidiciho signalu 5-10V, 6-10V 0-5V,2-6V DIP3 = ON
- Woo 4-20 mA fidici signal 2-10V 4-20 mA DIP4 = ON
AUTO .:I ~ MAN volba rezimu provoz kalibrace

Nastaveni havarijni funkce
(pouze provedeni MVE 5xxR a MVE 5xxSR)

Nastaveni sméru pohybu pohonu pfi vypadku napdjeni se
provadi pomoci jumperu na desce havarijni funkce (viz. ob-
razek).

Je-li jumper rozpojen, tfrmen pfi vypadku napajeni jede nahoru
(zajizdi do pohonu).

Je-li jumper spojen, tfrmen pfi vypadku napajeni jede doll (vy-
jizdi z pohonu).

Vedle jumperu jsou na desce havarijni funkce dvé indikacni
diody (zelena a Cervena), které indikuji aktualni provozni stav
havarijni funkce.

Jjumper rozepnut
tfrmen jede nahoru

Jjumper sepnut
tfrmen jede dolt




A\ 4
V /N

HYDRONIX

HX K 21028
Ovladaci pohony MVE 5xx

Prislusenstvi

- Adaptéry pro pouziti pohont fady MVE 5xx a MVE 5xxR pro motorizaci ventilli riiznych vyrobct

ventil MVE MVH, MVHE ventil MVE MVH, MVHE
VSB(F), VMB(F) AG52 AG62 VVF21, DN 25-80 AGT70-10 AG70-10
Hydronix 2FGB, 2FGB-B, 3FGB pfima montaz VVF21, DN2100 AG70-14 AG70-14
Optima Compact (pFirubova) AGT70-10 - VVF31, DN 15-80 AG70-10 AGT70-10
V241 pfima montaz VVF31, DN2100 AG70-14 AG70-14
V21T pfima montaz VVF40, DN 15-80 AG70-10 AG70-10
V212T pfima montaz VVF40, DN2100 AGT70-14 AGT70-14
V211 piima montaz VVF41, DN 50 AG70-14 AG70-14
V212 piima montaz VVF41, DN 65-150 AG70-14 AG70-14
VG221 pfima montaz VVF45, DN 50 AG70-14 AG70-14
. VG222 pfima montaz VVF45, DN 65-150 AG70-14 AG70-14
Sgre"c‘i'rfcer V231 pFima montaz VVF51, DN 15-40 AGT70-10 AG70-10
V232 pfima montaz VVF52, DN 15-40 AG70-10 AG70-10
V292 pfima montaz VVF53, DN 15-50 AG70-10 AG70-10
V341 piima montaz VVF53, DN 65-150 AGT70-10 AG70-10
V31T piima montaz VVF61, DN 15-25 AGT70-10 AG70-10
V311 pfima montaz VVF61, DN 40-50 AG70-14 AGT70-14
VG321 pfima montaz VVF61, DN 65-150 AG70-14 AGT70-14
V321 pfima montaz VVF61_2, DN 15-50 AG70-10 AG70-10
VLA121, VLA221 pfima montaz VVF61_2, DN 65-150 AG70-10 AG70-10
VLA325, VLA425 pfima montaz VVG41, DN 15-50 AG70-10 AG70-10
VLE122, VLE222 piima montaz ) VVG11, DN 25-40 AGT70-10 AG70-10
VLE325 piima montaz Siemens VXF21, DN 25-80 AG70-10 AG70-10
VLF125 piima montaz VXF21, DN 100 AG70-14 AGT70-14
ESBE VLB225 pfima montaz VXF31, DN 15-80 AGT70-10 AG70-10
VLC125, VLC225 pfima montaz VXF31, DN 100-150 AG70-14 AG70-14
VLC425 pFima montaz VXF40, DN 15-80 AG70-10 AG70-10
VLA131, VLA335 pfima montaz VXF40, DN 100-150 AGT70-14 AG70-14
VLA132 pfima montaz VXF41, DN 50 AGT70-14 AGT70-14
VLF135, VLF335 pfima montaz VXF41, DN 65-150 AGT70-14 AG70-14
VLB235 pfima montaz VXF45, DN 50 AGT70-14 AG70-14
vz AG53 AG54 VXF45, DN 65-150 AGT70-14 AG70-14
VSF, DN15-50 AG53 AG54 VXF51, DN 15-40 AGT70-10 AG70-10
Satchwell VZF, DN 65-150 AG53 AG54 VXF52, DN 15-40 AG70-10 AG70-10
MZ AG53 AG54 VXF53, DN 15-50 AG70-10 AG70-10
MJF, DN 15-50 AG53 AG54 VXF53, DN 65-150 AG70-10 AG70-10
MZF, DN 65-150 AG53 AG54 VXF61, DN 15-25 AG70-10 AG70-10
V176A,B AG60-10 - VXF61, DN 40-50 AGT70-14 AG70-14
Honeywell V538C AG60-10 - VXF61, DN 65-150 AG70-14 AG70-14
V5011A AG60-10 - VXF61_2, DN 15-50 AG70-10 AG70-10
Johnson VB7816-2111 AG66 - VXF61_2, DN 65-150 AG70-10 AG70-10
Controls BM-3018-3300 AG67 - VXG41, DN 15-50 AG70-10 AG70-10
‘ VF2, VF3 AG60-07 - VXG11, DN 25-40 AG70-10 AG70-10
Danfoss VR2, VR3 AG60-07 - MUT MK, DN 50-150 AG69 -
- Modul koncovych mikrospinaéti DMVE
- lzolaéni a ochranné pouzdro
Vyrobce si vyhrazuje pravo ménit parametry svych vyrobkl bez pfedchoziho upozornéni.
Aktualizované vydani naleznete na internetové adrese www.hydronix.cz
Praha Brno Bratislava
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Jesenickad 513
252 44 Psary, Dolni Jiréany
+420 244 466 792-3

“

praha@hydronix.cz

Sémalova 78

61500 Brno

. +420 545247 246
brno@hydronix.cz

Hattalova 12/C

83103 Bratislava

. +421 650 822284
bratislava@hydronix.sk



