A\ 4

HYDRONIX
y/% ©

HX K 21026
1.2021

Elektromechanické pohony

VM, XM, VT, XT

pohony pro ovldddni regulacnich a tlakové nezdvislych 2-cestnych regulacnich ventilu

Technicky popis

Pohony fady VM, VT jsou elektromechanické ovladaci pohony
s ovladaci silou 120 N a pfipojovacim zavitem M30x1,5 uréené
k ovladani 3-cestnych regulaénich ventilt, 2-cestnych regu-
lacnich ventilt a tlakové nezavislych 2-cestnych regulaénich
ventild s maximalnim pracovnim zdvihem 6,5mm.

Pohony fady XM, XT jsou elektromechanické ovladaci pohony
s ovladaci silou 200 N a pfipojovacim zavitem M30x1,5 uréené
k ovladani 3-cestnych regulacnich ventilli, 2-cestnych regu-
lacnich ventill a tlakové nezavislych 2-cestnych regulacnich

Unikatni konstrukce umoziuje ruéni ovladani ventilu pfi sejmuti
celé elektronické ¢asti pohonu — viz str. 3.

Pohony XM060 a XT060 jsou navic vybaveny elektronickou
havarijni funkci schopnou pohon v pfipadé vypadku napéti
bezpecéné prestavét pfipojeny ventil do zvolené krajni polohy.

ventild s maximalnim pracovnim zdvihem 6,5mm.

Provedeni

VMO000

napajeci napéti 22-26 V=
ovladaci sila 120 N
fidici signal 0-10 V nebo 2-10 V
Feedback 0—-10 V nebo 2—-10 V (dle fidiciho signalu)
XM000

napajeci napéti 22-26 V=
ovladaci sila 200N
fidici signal 0-10 V nebo 2-10 V
Feedback 0-10 V nebo 2-10 V (dle fidiciho signalu)
XM060

napajeci napéti 22-26 V=
ovladaci sila 200 N
fidici signal 0-10 V nebo 2-10 V
Feedback 0-10 V nebo 2—-10 V (dle fidiciho signalu)

havarijni funkce

9,2 s/mm

VT000

napajeci napéti 22-26 V=
ovladaci sila 120 N
fidici signal 24V, 3(2) bod
XT000

napajeci napéti 22-26 V=
ovladaci sila 200 N
fidici signal 24V, 3(2) bod
XT060

napajeci napéti 22-26 V=
ovladaci sila 200 N
fidici signal 24V, 3(2) bod
havarijni funkce 9,2 s/mm
XT300

napajeci napéti 100-250 V~ £10%, 50-60 Hz
ovladaci sila 200 N
fidici signal 230V, 3(2) bod

D\ 4
VA

Ddavdme energii smér
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Rozmeéry [mm]

VMO000, XMO000, VT000, XT000, XT300:

M30x1,5 ‘

XMO060, XT060:

104 « 53

107

M30x1,5

Technické parametry

VMO000 XMO000 XMO060 VTO000 XT000 XT060 XT300
Fidici signal 4-20 mA soe;tgr\r/ﬂﬁuzoc;;?oxem 500 Q ** 2/5-bod
ovladaci sila 120 N 200 N 200 N 120 N 200 N 200 N 200 N
napajeci napéti 22-26 V= 22-26 V= 22-26 V= 22-26 V= 22-26 V= 22-26 V= 128:28%\;

- VA VA
prikon 5VA 5VA (10 Vi $picka) 5VA 5VA (10 V?A $picka) 5VA
elektrické zapojeni * 4% 0,8 mm? 4% 0,8 mm? 4% 0,8 mm? 3x 0,8 mm? 3x 0,8 mm? 4% 0,8 mm? 3% 0,8 mm?
Feedback 0-10 V=, 2-10 V= (dle fidiciho signalu) - - - -
doba prestaveni 18,5s/ mm 18,5s/ mm 18,5s/ mm 18,5s/ mm 18,5s/ mm 18,5s/ mm 18,5s/ mm
120s/6,5mm 120s/6,5mm 120s/6,5mm | 120s/6,5mm 120s/6,5mm 120s/6,5mm 120s/6,5mm
L 9,2s/mm 9,2s/ mm

rychlost havarijni funkce - 60's/6,5mm - - 60s/6,5mm -
pracovni zdvih max. 6,5 mm, autokalibrace
logika zdvihu nastavitelna, z vyroby 0 V = dfik vyjety z ventilu (horni tvrat)
pracovni teplota 2-50 °C
skladovaci teplota -30-50 °C
relativni vihkost 5-95 %, nekondenzujici
teplota media 2-120 °C
hmotnost 0,24 kg 0,24 kg 0,3 kg 0,24 kg 0,24 kg 0,3 kg 0,24 kg
kryti IP 54

* kabel 18AWG, délka 1 m
** externi odpor neni soucasti dodavky

Instalace pohonu

Preferovana poloha instalace je se svislou osou ventilu s po-
honem nad ventilem. Pohon Ize tézZ instalovat s osou horizon-
talni a v mezipolohach.

Je zakazano instalovat pohon ,hlavou dold*, tedy pod ventil
a s osou pohonu nize nez horizontalné.
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Zapojeni

VM000, XM000, XM060
spojité fizeni

_ Cerny GND
o Cerveny [ 24 V=
o 21y ] Ridici signal
° zeleny \ / Feedback
VT000, XT000, XT300 XT060
3. vodicové zapojeni, 2-bod 4. vodi¢ové zapojeni, 2-bod
o cerny GND o cerny GND
napajent L éerveny / \ zavrit napa’jeni @ éerveny / \ zavrit
_— M oteviit 24 V= el otevfit
_ zeleny 24 V=
3. vodicové zapojeni, 3-bod 4. vodi¢ové zapojeni, 3-bod
_ cerny GND _ Cerny GND
napajeni & 7 " .
—ll] otevrit 24 V= :}---4/ oily otevfit
! 24 V=

Ruéni ovladani

PFi ruénim ovladani musi byt pohon bez napéti a Fidiciho sig-
nalu!

PFfechod z automatického ovladani do ru¢niho se provede na-
sledovné.

1.
2.

Odpojte napajeci napéti a Fidici signal.

Stlacte tlacitko ,uvolnit, otote pohonem o 30° proti sméru
hodinovych ruc€icek a sejméte télo pohonu z ventilového
adaptéru.

. Otacenim kolec€ka ruéniho ovladani nastavujete pozadova-

nou polohu regulaéniho ventilu (ota¢enim ve sméru hodi-
novych rucicek, zajizdi dfik do téla ventilu, ota¢enim proti
sméru hodinovych ruci¢ek dfik z ventilu vyjizdi).

Pfechod z ru€niho ovladani do automatického se provede na-
sledovné.

1.

2.

3.

Otacenim kole¢ka ruéniho ovladani proti sméru hodino-
vych ruci¢ek prejedte do horni uvrati ventilu.

Nasadte télo pohonu na adaptér a otocte jim o 30° po smé-
ru hodinovych rucicek az zacvakne zapadka pohonu.
Pfipojte napajeci napéti a Fidici signal.

Poznémka:
V pfipadé, Ze se jedna o pohon se spojitym fizenim, provede
pohon po obnové napajeni vzdy autokalibraci zdvihu.

~
tlagitko /

Luvolnit*

ruéni ovladani

ventilovy adaptér

ovladaci pohon
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Nastaveni DIP prepinaéi a funkce LED

VM000, XM000

DIP 1 OFF ventil NC (nahofte pfi 0 V=)
logika zdvihu ON ventil NO (dole pfi 0 V=)
DIP 2 OFF vypnuto OFF
ochrana proti zablokovani * ON zzgnuto o ??g
DIP 3 OFF 2-10 V=
fidici signal a Feedback ON 0-10 V=
normal blika (0,5 s sviti / 10 s zhasnuta)
LED chyba blika (0,2 s sviti / 0,2 s zhasnuta)
kalibrace sviti
XM060
DIP 1 OFF ventil NC (nahore pfi 0 V=)
logika zdvihu ON ventil NO (dole pfi 0 V=)
DIP 2 OFF vypnuto
ochrana proti zablokovani * ON zapnuto Og: =11
DIP 3 OFF 2-10 V= 1234
fidici signal a Feedback ON 0-10 V=
DIP 4 OFF zavira (nahoru)
havarijni funkce (HF) ON otvira (dold)
normal blika (0,5 s sviti / 10 s zhasnuta)
chyba blika (0,2 s sviti / 0,2 s zhasnuta)
LED kalibrace sviti
HF nabijeni  sviti
HF v €innosti  zhasnuto
VT000, XT000, XT300
OFF ventil N -(&erveny vodic - zavira nahoru)
DIP 1 (bily vodi¢ - otevira dolu) OFF
logika zdvihu . (Gerveny vodic¢ - zavira doll) ON
ON ventil NO s - - 12
(bily vodi€ - otevira nahoru)
DIP 2 - nepouzito
LED normal blika (0,5 s sviti / 10 s zhasnuta)
chyba blika (0,2 s sviti / 0,2 s zhasnuta)
XT060
OFF ventil N (Gerveny vodic - zavira nahoru)
DIP 1 (bily vodic€ - otevira doll)
logika zdvihu ON ventil NO (égr’veny.yodié - ’za'wiré dola) OOF; =1
(bily vodic€ - otevira nahoru) 12
DIP 2 OFF zavira (nahoru)
havarijni funkce (HF) ON otvira (dold)
normal blika (0,5 s sviti / 10 s zhasnuta)
chyba blika (0,2 s sviti / 0,2 s zhasnuta)
LED P o
HF nabijeni  sviti
HF v Cinnosti  zhasnuto

DIP LED

* Je-li aktivni ochrana proti zablokovani a pohon za 24 hodin neprovede zadnou akci, tak pohon automaticky provede jednou
cyklus otevfit/zavfit bez ohledu na povel fidiciho systému.

Vyrobce si vyhrazuje pravo ménit parametry svych vyrobkl bez pfedchoziho upozornéni.
Aktualizované vydani naleznete na internetové adrese www.hydronix.cz
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